QC - Sistema Quick Connect™
Conexao Rapida Controle para Locomotivas

O QC é um sistema de controle portdtil padronizado e intercambidvel
projetado para fazer interface com locomotivas equipadas com as
conexoes padronizadas de unidade multipla (Multiple Unit - MU) da
associagao Americana de Ferrovias (American Association of Railroads
- AAR). Este fato faz o QC uma solugdo extremamente efetiva em
termos de custo quando tiver a necessidade de controlar mais do
que uma locomotiva nas suas instalagoes de operacado.

O Sistema QC de Controle Remoto por Rddio de Locomotivas oferece
a Confiabilidade e a Seguranga requeridas para a operagdo de
locomotivas em ambientes industriais e ferrovidrios severos.

Um sistema QC tipico consiste de: (1) Uma Unidade de Controle do
Operador (UCO) remoto, portdtil, e via radio - opcionalmente do
tipo de Pds (Paddle-type), ou de Peso Leve e Ergonomica), (2) uma
caixa NEMA 4 (IP66) portdtil, a prova de dgua, montada na locomotiva
que contém a Unidade de Computador da Locomotiva (UCL), e (3)
uma caixa NEMA 4 (IP66) portdtil, a prova de dgua, montada na
locomotiva que contém a interface Eletro-pneumdtica.

Controle Remoto
Industrial via Radio
de Cattron-Theimeg, Inc.

* Caixas facilmente transferiveis de uma locomotiva
para uma outra locomotiva

* STS™ (Synchronized Time Sharing-
Compartilhamento Sincronizado de Tempo) com
regulacdo de tempo por GPS

* Disponibilidade de Identificagdo e Conexdo de
Enlace da UCO por Infravermelho

* Pitch & Catch - Transferéncia entre Operadores

* Digital Talkback™ - Retorno Digital com "InfoLink"

* Software de diagndstico compativel com PC
disponivel
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Especificacoes

STS™ (Synchronized Time Sharing - Compartilhamento Sincronizado de Tempo) permite até 10 sistemas
serem operados em uma Unica freqliéncia de rddio

Instalagao simples através da fixagdo de caixas portdteis e conexdes de encaixe para soquetes MU
Identificagdo por infravermelho verifica a conexdo entre a UCL e a UCO (somente no tipo Peso Leve e
Ergondmico)

Digital Talkback™ - Retorno Digital - comunicagdo digital verdadeira de duas maos entre a UCO e a
UCL através de display de texto e LEDs de fungdes na UCO.

Monitoramento do alarme do Motor usando uma Unica entrada de alarme do conector MU
Acelerador controlado eletricamente e controle elétrico de diregdo (reversao) através do conector MU
Frenagem Independente, bail do freio independente, e fungdes de freio de arrasto (drag brake)

Display Numérico da tubulagao do freio (brakepipe), freio independente e freio do trem através de Retorno
Digital (Digital Talkback) na UCO

Display de texto de status visivel na UCL

Funcdo de langamento de areia, Sensoriamento de Deslizamento de Rodas através do conector MU
Monitoramento histérico, monitoramento de eventos externos, e registro de dados da mdquina

Fungdo de Buzina e Sino providas na UCL

Interface de Estado Sélido Proporcional /Analégica e Eletromecanica/pneumdtica

Protecdo extensiva contra EMI/RFI

Teste diagndstico completo do sistema na energizagdo

Alcance de operagdo de 800 metros nominal, dependendo da poténcia, freqliéncia e antena. Alcances
de operagdo mais longos disponiveis sob encomenda.

Ambientes de operagdo de aproximadamente -20°C a +60°C; UR de 0 a 95%, sem condensagado.
Unidades especiais de temperaturas baixas (-45 °C) disponiveis sob encomenda.

Verificagdo de comandos de saida através de monitoramento externo

Cancelamento Automdtico de Seguranga (ASO) de dois estdgios desabilita do controle da locomotiva
somente a parte com falhas

Alta seguranga de mensagem digital com verificagdo de erros (BCH)

Processamento simultdneo e independente de sinais de dados de todos os comandos que entram através
de dois microprocessadores separados

Barra Aperte-para-Operar (APO) na UCO requer que seja habilitada antes de ativar qualquer comando
que cause um movimento (tipicamente, aumento do acelerador, liberagdo de freios, etc.) - somente na
UCO de Pds (Paddle-type)

Fungdo de “vigilancia” da UCO - padronizada no tipo de Peso Leve Ergondmico, opcional no lugar da
barra APO na UCO de Pds (Paddle-type)

Sensoriamento de “homem caido” de inclinagdo da UCO retorna o acelerador da locomotiva para a
marcha lenta, desconecta o campo do gerador, e aplica os freios independentes

s especificagoes estdo sujeitas a modificagdes ou revisdes sem aviso prévio. Consulte a fdbrica para verificar.
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www.cattron-thelmeg.com
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